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1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Ogdlna specyfikacja techniczna (ST 0) odnosi si¢ do wspdlnych wymagan dla poszczegdlnych
specyfikacji technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach
zadania pn. Budowa obiektow malej architektury w miejscu publicznym - doposazenie istniejacego
placu zabaw wraz z modernizacja nawierzchni i ogrodzenia.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji
moga mie¢ miejsce, gdy istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania begda spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlane;j.

1.3 Charakterystyka inwestycji

1.3.1 Ogolna charakterystyka inwestycji

Migjsce usytuowania — dziatki nr 621/2 i 620/4, obrgb 0011 Melgiew I, gmina Melgiew, miejscowos¢
Melgiew. Jednostka ewidencyjna 061702 2 Metgiew. Przedmiotem opracowania jest wykonanie
dokumentacji projektowej dotyczacej doposazenia istniejagcego placu zabaw oraz modernizacja
nawierzchni amortyzujacej upadek i ogrodzenia.

1.3.2 Ogolny zakres robot
Wymagania ogoélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu ze specyfikacjami szczegdélowymi na
wymienione roboty (wedtug Wspolnego Stownika Zamowien - CPV):
o 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw
45000000-7 Roboty budowlane
45262300-4 Betonowanie
45342000-6 Wznoszenie ogrodzen
45262400-5 Roboty zwigzane ze wznoszeniem konstrukcji stalowych
45010000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45111100-9 Prace rozbiorkowe
45111214-1 Prace zwigzane z usuwaniem gruzu z rozbiorki
45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45112700-2 Roboty w zakresie ksztalttowania terenu
45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania krajobrazu na placach zabaw
50870000-4 Ustugi w zakresie napraw i konserwacji wyposazenia placow zabaw
77314100-5 Ustugi trawnika

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot obejmujgcych:
Demontaz istniejacego ogrodzenia.

Wybranie mechaniczne i r¢czne istniejgcej nawierzchni na gltgbokose 35 cm.
Wywo6z piasku oraz gruzu na wysypisko.

Skucie fundamentow istniejacych urzadzen oraz korekta ich ustawienia.
Wypoziomowanie stupka istniejgcego ogrodzenia.

Wykonanie modernizacji urzadzen w zakresie wskazanym w audycie.

Uzupehnienie ubytkoéw w wykopie po demontazu urzadzen oraz ogrodzenia.
Wytyczenie powierzchni nawierzchni z ptyt SBR.

Przygotowanie dna wykopu do ulozenia warstw podbudowy oraz montazu stupkéw ogrodzenia.
Osadzenie nowych obrzezy betonowych oraz fundamentowanie stupkow ogrodzenia.
Wykonanie podbudowy pod nawierzchni¢ amortyzujaca upadek.
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12. Nawiezienie ziemi urodzajnej pod trawnik.

13. Fundamentowanie i montaz urzadzen.

14. Ulozenie plyt SBR.

15. Prace ogrodnicze przy zatozeniu trawnika.

16. Zabezpieczenie ostrych krawedzi istniejacego ogrodzenia.

17. Montaz paneli nowego ogrodzenia oraz furtki.

18. Uprzatnigcie terenu budowy i przegotowanie do kontroli po montazowe;.

2. Prowadzenie robot

2.1 Ogolne zasady wykonania robodt

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatlow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego. W planowaniu robdt nalezy uwzgledni¢ zalecenia
i wymagania producenta urzadzen w zakresie ich montazu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie wysokosci oraz wielkoSci wszystkich elementow robot. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot, jesli
wymagaé tego bedzie Zamawiajgcy, zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajacego nie zwalnia
Wykonawcey od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé¢. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
projekcie i szczegdtowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i
odbioru roboét. Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie Wykonaweca.

2.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, jeden egzemplarz dokumentacji projektowej wraz ze specyfikacjami
technicznymi.

2.3 Dokumentacja projektowa
Projekt techniczny oraz specyfikacje techniczne przekazane Wykonawcy stanowia zataczniki do
umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak,
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Podstawe do realizacji rob6t stanowig:

- projekt budowlany do zgtoszenia robot niewymagajacych pozwolenia na budowe;

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot.

2.4 Zgodnosé robot z dokumentacja techniczna

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodno$¢ z umowa oraz dokumentacja techniczna,
przedmiarem robdt, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajgcego. Wykonawca jest
zobowigzany wykonywa¢ wszystkie roboty wedlug otrzymanej koncepcji zagospodarowania terenu,
przedmiarem robot. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sig, ze dokumentacja dostarczona przez
Zamawiajacego wymaga uzupetnien, Wykonawca przygotuje niezbedne rysunki i przedlozy je do
akceptacji Zamawiajacemu. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczeni w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w
specyfikacjach technicznych beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia. Cechy materiatéw 1 elementéw budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywaé zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu



tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z
dokumentacja projektowa lub specyfikacjami technicznymi i maja wplyw na niezadowalajaca jakos$¢,
to takie materialy lub urzadzenia zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

2.5 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé
tymczasowe niezbedne urzadzenia zabezpieczajace az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystapieniem do robot, Wykonawca w razie koniecznosci przedstawi Zamawiajacemu do
zatwierdzenia projekt wygrodzenia poszczegdlnych etapéw prac, zapewniajac w ten sSposob
bezpieczenstwo osobom postronnym. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca powinien obwiescic¢
publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Zamawiajacym oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okre$lonych przez Zamawiajacego tablic informacyjnych. Tablice te beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robdt. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene
umowna.

2.6 Ochrona Srodowiska w czasie prowadzenia prac

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w nalezytym porzadku,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub whasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk;

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem $rodowiska substancjami toksycznymi;

b) zanieczyszczeniem powietrza gazami;

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

2.7 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie utrzymywaé sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w miejscach prowadzenia prac i
pojazdach. Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Za wszelkie straty powstale na skutek pozaru
spowodowanego przez dziatania Wykonawcy odpowiedzialno$¢ ponosi Wykonaweca.

2.8 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty Swiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddzialtywania na
srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakonczeniu prac ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylace) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych ich wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
uzyska¢ zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organdéw administracji panstwowej. Jesli
Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie



spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

2.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zapewni¢ wyposazenie w urzadzenia
socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu
zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sig, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w ceng umowna.

2.10 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong robot oraz za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
prowadzenia roboét przez caty okres trwania umowy. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu
koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby przedmiot umowy i jego
poszczegblne elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas trwania robdt, do momentu
odbioru koncowego.

2.11 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Nieznajomo$¢ wyzej okreSlonych praw nie chroni
Wykonawcy przed ich skutkami. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i1 bedzie w pehni
odpowiedzialny za wypelianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggly bedzie informowatl Zamawiajacego o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne konieczne dokumenty.

3. Materialy i urzadzenia

3.1 Zrédla uzyskiwania materialow i urzadzen

Wraz z podpisaniem umowy Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materialdw i odpowiednie
(ewentualnie konieczne) karty techniczne, $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz certyfikaty
zgodnosci z wymaganymi normami. Wszystkie materiaty i urzadzenia powinny spetnia¢ wymagania
jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i certyfikatami. Projektowane
wyposazenie placu zabaw powinno spetnia¢ wymagania norm z serii PN-EN 1176.

3.2 Materialy i urzadzenia nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjg¢ciem i niezaptaceniem.

3.3 Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wiasciwosci do robot i byty
dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajagcym lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3.4 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacje techniczne przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania materiatdbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o
swoim zamiarze, w terminie i czasie umozliwiajgcym Zamawiajagcemu akceptacje. Wybrany i



zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Zamawiajacego.

4. Sprzet

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie wywrze niekorzystnego
wpltywu na jako§¢ wykonywanych robdt. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu musza gwarantowac dobre
jako$ciowo prowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
wskazaniach Zamawiajacego w terminach okreslonych umowa. Sprzet bedacy wiasno$cia Wykonawcy
lub wynajety do wykonywania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony $§rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

5. Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptywaja
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwos$ci przewozonych materiatow. Liczba srodkow
transportowych musi by¢ dostosowana do rodzaju i ilosci robdt wymagajacych transportu i zapewniac
przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami sztuki budowlanej. Przy ruchu na drogach publicznych
srodki transportowe musza speinia¢é wymagania okreslone w Przepisach o Ruchu drogowym.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. Wykonanie robot

6.1 Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatlow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego. W planowaniu robot nalezy uwzgledni¢ zalecenia
i wymagania producenta urzadzen w zakresie ich montazu. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie wysokosci oraz wielkosci wszystkich elementéw robot. Nastgpstwa bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczeniu robot zostana, jezeli bedzie tego wymagad
Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na koszt Wykonawcy. Sprawdzenie wytyczenia robot
przez Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje
Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementow robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych, a
takze w normach i wytycznych.

7. Kontrola jakosci robot

7.1 Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robot bedzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozona
jako$¢ wykonania prac. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i uzytych
materialow oraz zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajagc w to personel, sprzgt i zaopatrzenie.
Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowg. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdw ponosi
Wykonawca.

7.2 Certyfikaty i deklaracje

Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepiséw i
dokumentoéw technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng. W przypadku



materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez wykonawce Inwestorowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7.3 Dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢:

a) protokot przekazania terenu budowy;

b) projekt budowlany do zgtoszenia robot niewymagajacych pozwolenia na budowe;
¢) dziennik budowy — jesli bedzie wydany;

d) protokoty odbioru robét i kontroli pomontazowe;;

e) protokoty z narad i ustalen.

8. Obmiar robot

8.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robdt ma za zadanie okres$la¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie i szczegdélowych specyfikacjach technicznych. Obmiaru robét
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie i terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru podawane sa
jednostka m3 i m2. Dlugosci i odlegtosci pomigdzy okreslonymi punktami skrajnymi bgda mierzone
poziomo (w rzucie) wzdluz linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne wiasciwe dla
danych robot nie wymagaja tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w m3 jako dtugo$¢ pomnozona
przez s$redni przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢é mierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub
kilogramach.

8.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i
dostarczone przez wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to wykonawca musi posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czgsciowym i koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystapienia dluzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy. Obmiar robot
zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich wykonywaniu, lecz przed
zakryciem. Roboty pomiarowe i nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci uzupetione beda szkicami
umieszczonymi na kartach stron ksiegi obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice te moga by¢ zalaczone
do ksiggi obmiarow w formie zatacznika, ktorego tres¢ i wzor zostanie uzgodniona z Zamawiajacym.

9. Odbior robot
9.1 Rodzaje odbiorow robot
W zalezno$ci od ustalen w umowie, roboty moga podlega¢ nastgpujacym etapom odbiorow,
dokonywanych przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
- odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu;
- odbior ostateczny;
- odbidér pogwarancyjny.



9.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych prac, ktore w dalszym toku realizacji ulegaja zakryciu. Odbior tych robot bedzie
dokonywany w czasie umozliwiajagcym dokonywanie ewentualnych korekt i poprawek bez konieczno$ci
hamowania ogdlnego postepu prac. Odbioru robot dokonuje Zamawiajacy przy wspotudziale
Wykonawcy. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca pismem do Zamawiajacego.
Odbidr bedzie dokonany niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgloszenia.

9.3 Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci,
jakos$ci oraz wartosci. Catkowite zakonczenie robot bedzie stwierdzone pismem do Zamawiajacego
informujacym o tym fakcie. Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w umowie. Odbioru
ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
Zamawiajacy dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, w tym kontroli
pomontazowej, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi. W toku odbioru ostatecznego Zamawiajacy zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czesciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot poprawkowych i1 uzupehiajacych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych, lub niezakonczenia petlnego zakresu
robot. Zamawiajacy przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Kontrola
pomntazowa obejmuje sprawdzenie pod katem zgodno$ci z normami zainstalowanego wyposazenia
oraz badanie sprawnosci nawierzchni. Kontrolg przeprowadza osoba kompetentna, nie uczestniczaca w
procesie projektowania i budowy placu.

9.3.1 Dokumenty odbioru ostatecznego robdt
Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca
obowigzany jest przedstawi¢ nastgpujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa powykonawcza z naniesionymi zmianami;
- instrukcje kontroli i konserwacji urzadzen;
- certyfikaty dla zamontowanego wyposazenia placu zabaw z aktualnymi norami oraz aprobaty
techniczne.

Wszystkie zarzadzone przez Zamawiajacego roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych lub
uzupetniajacych wyznaczy Zamawiajacy.

9.4 Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 =zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru ostatecznego. Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos$¢ ich wykonania oraz ich
zgodnos$¢ z dokumentacjg techniczng, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca jest zobowigzany do usunigcia wszystkich stwierdzonych usterek podczas odbioru
pogwarancyjnego w terminie wyznaczonym przez Zamawiajgcego.

10. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

11. Przepisy zwiazane



11.1 Normy
Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i normatywami.

11.2 Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i
wytycznych w trakcie realizacji robot.



SST 01 WYPOSAZENIE

1. OKkreslenie przedmiotu zamowienia

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST 01) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji na placu
zabaw na dziatkach nr 621/2 i 620/4, obrgb 0011 Metgiew I, gmina Metgiew, miejscowos¢ Metgiew.
Jednostka ewidencyjna 061702 2 Metgiew.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji
moga mie¢ miejsce, gdy istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlane;j.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja techniczna
Niniejsza szczegolowa specyfikacja techniczna obejmuje nizej wymienione roboty (wedtug Wspdlnego
Stownika Zamowien - CPV):

e 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw

e 45262300-4 Betonowanie

e 45262400-5 Roboty zwigzane ze wznoszeniem konstrukcji stalowych

e 50870000-4 Ustugi w zakresie napraw 1 konserwacji wyposazenia placow zabaw

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot obejmujacych:
1. Skucie fundamentow istniejacych urzadzen oraz korekta ich ustawienia.
2. Wykonanie modernizacji urzadzen w zakresie wskazanym w audycie.
3. Fundamentowanie i montaz urzadzen.

2. Prowadzenie robot

2.1 Ogolne zasady prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag 1 Scisle przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materialdw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢
z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami Zamawiajacego. Wymagania
dotyczace prowadzenia robot podano w ST 0 - cze$¢ ogdlna, Kod CPV 45000000-7.

3. Materialy i urzadzenia

3.1 Wymagania ogoélne

3.1.1 Zroédta uzyskiwania materialéw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia materialdow 1 urzadzen zgodnie z wymaganiami
specyfikacji technicznych oraz stosowania materiatow i urzadzen produkcji krajowej lub zagraniczne;j
spetniajgcych wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i
certyfikatami. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw i urzadzen podano w ST 0 - czes$¢ ogdlna.

3.1.2 Materialy i urzadzenia nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Nie dopuszcza si¢ instalowania urzadzen niespetniajagcych wymagan Polskich Norm z serii PN-EN 1176
w zakresie wyposazenia placow zabaw. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.
Niezbadane i niezaakceptowane materiaty, nieposiadajgce certyfikatow Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.



3.1.3 Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wilasciwosci do robot i byly
dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w
obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub po za terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Skladowanie materiatow i gotowych elementow do
montazu powinno by¢ zgodne z zapisami aprobat technicznych oraz wytycznymi producentow.

3.1.4 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacje techniczne przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania materiatdw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o
swoim zamiarze, w terminie i czasie umozliwiajacym Zamawiajacemu akceptacjge. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Zamawiajacego.

3.2 Charakterystyka projektowanego wyposazenia

Projektowane wyposazenie nalezy zlokalizowa¢ w miejscach wskazanych w projekcie. Wykonawca
powinien dolgczy¢ instrukcje uzytkowania, kontroli i konserwacji wyposazenia. Instrukcje powinny
spetniac nastepujace wymagania:

a) powinny by¢ napisane czytelnie i w prostej formie;

b) gdzie tylko to jest mozliwe, powinny zawierac ilustracje;

c) powinny zawiera¢ co najmniej nastgpujace informacje:

1) szczegdly dotyczace funkcjonowania, kontroli i konserwacji;

2) szczegoty dotyczace montazu i demontazu;

3) rozdziat lub informacja zwracajaca uwage na konieczno$¢ wzmozenia kontroli/konserwacji, jesli
wyposazenie jest intensywnie uzytkowane;

4) zalecenie zachowania ostroznosci w odniesieniu do szczegdlnych zagrozen dla dzieci,
wynikajacych z niepeinej instalacji, demontazu lub podczas przeprowadzania konserwacji.

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ w oparciu o instrukcje i wymogi producenta wyposazenia. Cate
projektowane wyposazenia nalezy trwale zabetonowac¢ w gruncie. Elementy stalowe urzadzen powinny
by¢ zabezpieczone antykorozyjnie, elementy zlaczne nierdzewne, wystajace S$ruby 1 nakretki
zabezpieczone nasadkami kulowymi za wyjatkiem nakretek kotpakowych i Srub grzybkowych.
Dopuszcza si¢ zamiang urzadzen na inne niz te opisane w projekcie pod warunkiem, ze bedg one miaty
wymiary, parametry techniczne i funkcjonalno$¢ zblizong do urzadzen opisanych ponizej. Urzadzenia
zamienne powinny mie¢ maksymalng wysoko§¢ upadku dostosowang do parametrow HIC
projektowanej nawierzchni. Nalezy takze sprawdzi¢, czy powierzchnie zderzenia urzadzen zamiennych,
beda we wzajemnych relacjach zgodne z aktualnymi normami. Jest to szczegolnie wazne w przypadku,
gdy urzadzenia zamienne bedg mialy inne wymiary niz te podane w opisie. Nowe urzadzenia placu
zabaw muszg posiadac certyfikaty na zgodno$¢ z aktualnymi normami z serii PN-EN 1176.

| Piaskownica z zadaszeniem | |




Wymiary urzadzenia: 200 x 200 cm,

Wysokos$¢ urzadzenia: 250 cm,

Wysokosé swobodnego upadku: 30 cm,
Wymiary powierzchni zderzenia: 500 x 500 cm.

Konstrukcja stalowa, wypetnienie z ptyty HDPE
lub HPL.

Elementy sktadowe: piaskownica, stupki 4szt.,
dach.

Elementy dodatkowe: plandeka do przykrycia
piaskownicy.

tawka

Wymiary urzadzenia: 195 x 65 cm,
Wysokos$¢ urzadzenia: 85 cm.

Konstrukcja stalowa, deski drewniane z drzewa
nie zywicznego.

Regulamin

Wymiary urzadzenia: 60 x 3,4 cm,
Wysokos¢ urzgdzenia: 200 cm.

Konstrukcja stalowa.

3.3 Charakterystyka adaptowanego wyposazenia

Przed ponownym montazem istniejacych urzadzen, nalezy wykona¢ audyt stanowiacy przeglad stanu i
przydatnosci istniejacego wyposazenia placu zabaw w tym istniejagcego ogrodzenia drewnianego i
panelowego. Na podstawie audytu nalezy przeprowadzi¢ remont wyposazenia dostosowujac je do
aktualnych norm z serii PN-EN 1176. Do ponownego montazu wytypowano, hustawke wahadlowa
podwdjna, zestaw ze zjezdzalnia, bujak kaczka, bujak konik i karuzelg.



4. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 4, Kod CPV
45000000-7.

5. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 5, Kod CPV
45000000-7.

6. Wykonanie robot

6.1 Wymagania ogélne

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatlow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajgcego. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robot
podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 6.1, Kod CPV 45000000-7. Ponadto roboty powinny by¢ zgodne z
wymaganiami producenta urzadzen oraz nawierzchni.

6.2 Roboty ziemne

Przed przystapieniem do robodt ziemnych nalezy przeprowadzi¢ roboty pomiarowe.

Roboty ziemne obejmuja:
e wykonanie korytowania pod nawierzchni¢ amortyzujgca upadek recznie lub mechanicznie;
e wykonanie wykopow pod fundamenty recznie lub mechanicznie;

Przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przestrzegane wymagania:

e naturalna struktura dna wykopu nie powinna by¢ naruszona;

e przy maszynowym wykonywaniu wykopoéw, aby zapewni¢ doktadno$¢ wykonywania
powierzchni podtoza nalezy pozostawic¢ na dnie wykopu warstwe, ktora nalezy usuwaé recznie
lub mechanicznie;

e przedmioty napotkane w wykopie powinny by¢ usunigte;

e jezeli podczas wykonywania robot ziemnych zostana odkryte przedmioty trudne do
identyfikacji, nalezy przerwac prace i zawiadomi¢ Zamawiajacego;

e dno wykopu przed przystapieniem do jego zasypywania powinno by¢ odwodnione i
oczyszczone;

o wykopy pod fundamenty zabezpieczy¢ przed osuwaniem si¢ gruntu oraz przez naptywem wody
opadowej 1 powierzchniowej;

e zasyp wykopow nalezy wykona¢ warstwami z rdwnoczesnym zaggszczeniem gruntu,

o w przypadku szczelnego przykrycia wykopu w sposob uniemozliwiajacy wpadnigcie do niego,
teren robot mozna oznaczy¢ za pomocg balustrad z lin lub taSm z tworzyw sztucznych,
umieszczonych wzdtuz wykopu na wysokosci 1,1 m i w odleglosci 1 m od krawedzi wykopu.

e 7z uwagi na miejsce poradzonych praz ziemnych, zaleca si¢ wykonanie wygrodzenia placu
budowy tymczasowym ogrodzeniem budowlanym.

6.3 Montaz urzadzen

Montaz oraz fundamentowanie nowego i zmodernizowanego wyposazenia nalezy wykonac zgodnie z
instrukcjg producenta przy zachowaniu aktualnych wymogéw norm z serii PN-EN 1176 oraz z
uwzglednieniem glebokosci przemarzania gruntu charakterystycznej dla II strefy. W przypadku braku
instrukcji montazu urzadzen zmodernizowanych, przy ponownym ich montazu nalezy positkowac si¢
wymogami aktualnych norm z serii PN-EN 1176 wilasciwych dla danego urzadzenia. Wykonawca
powinien zapewni¢ informacje odnoszace si¢ do bezpieczenstwa instalacji przed przyjeciem
zamoOwienia, np. dane katalogowe oraz zapewni¢ instrukcje montazu umozliwiajaca prawidtowy
montaz, wykonanie i ustawienie urzadzenia w terenie.

Ninigjsze informacje powinny zawiera¢ nastgpujace dane, jesli dotycza:



a) przestrzen minimalng;
b) wymagania dotyczace nawierzchni (lacznie z wysoko$cig swobodnego upadku i rozmiarem
nawierzchni);
c) catkowite wymiary najwiekszej(-ych) czesci;
d) mase najciezszej czesci/sekcji, w kilogramach;
e) wytyczne dotyczace planowanego przedzialu wiekowego uzytkownikdéw urzadzenia;
f) czy urzadzenie jest przeznaczone tylko do uzytku w pomieszczeniach lub w warunkach
nadzoru;
g) dostepnosc czesci zapasowych;
h) s$wiadectwo zgodno$ci z wymaganymi normami.
Wszystkie urzadzenia nalezy zmontowaé zgodnie z instrukcja producenta oraz na stale zwigzaé z
gruntem. Instrukcja montazu zostanie przekazana Zamawiajagcemu w celu umozliwienia sprawdzenia
prawidtowosci montazu. Wykonawca powinien zapewni¢ ponadto instrukcje konserwacji (oznaczone
numerem normy), ktore powinny zawiera¢ stwierdzenie, ze czgsto$¢ kontroli zmienia si¢ w zalezno$ci
od typu urzadzenia lub materiatow uzytych i od innych czynnikow, np. intensywnego uzytkowania,
poziomu wandalizmu, zanieczyszczenia powietrza, wieku urzadzenia. Wykonawca powinien réwniez
zapewnic rysunki i schematy niezbedne do konserwacji, kontroli i sprawdzenia prawidlowos$ci dziatania
urzadzenia i - jesli dotyczy - jego napraw.

7. Kontrola jakosci robot

7.1 Zasady kontroli jakos$ci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot, pobierania probek oraz przeprowadzania badan
podano w ST 0 - cze$¢ ogodlna, pkt. 7, Kod CPV 45000000-7. Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia
tylko te urzadzenia i materialy, ktoére posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze
zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wilasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z 1998 1. (Dz. U. 99/98). Po zakonczonej instalacji zaleca si¢ kontrole po montazowa wykonana
przez osobg kompetentng, w obecnosci Wykonawcy oraz Zamawiajacego w celu oceny zgodnos$ci z
aktualnymi normami. Jesli kontrola ujawni usterki powodujace zagrozenie bezpieczenstwa, zaleca si¢
ich bezzwloczne usunigcie na koszt Wykonawcy. Jesli usunigcie usterek nie jest mozliwe od razu, zaleca
si¢ zabezpieczenie urzadzenia w sposob uniemozliwiajacy uzytkowanie, np. unieruchamiajac je lub
wycofujac z uzycia do momentu usunigcia usterki. Zaleca si¢ sprawdzanie i konserwowanie urzadzenia
1 jego elementow zgodnie z instrukcjami producenta, z czgstotliwos$cia nie mniejsza niz jest przez niego
zalecana.

8. Obmiar robot

8.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogodlne wymagania dotyczace zasad obmiaru robot podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 8, Kod CPV
45000000-7. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej 1 kosztorysowe;.

9. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace zasad odbioru robot podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 9, Kod CPV
45000000-7. Wszystkie roboty objete niniejszg SST podlegajg zasadom odbioru robot wtedy, gdy
zostang zgloszone do odbioru i bedg wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Zamawiajacego. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Zamawiajacego. W przypadku stwierdzenia, w czasie
odbioru robot, wad i nieprawidtowosci wykonawczych Zamawiajacy ustali zakres wykonania robot



poprawkowych lub poleci wymiang wadliwie zrealizowanych robot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajacego.

10. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej miedzy Inwestorem a Wykonawcg.

11. Przepisy zwigzane

11.1 Normy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujagcymi w Polsce normami dotyczacymi
wyposazenia placow zabaw oraz innymi normami zwigzanymi:

1.

PN-EN 1176-1+A1:2024-03 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 1: Ogolne
wymagania bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 1176-2+AC:2020-01 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 2: Dodatkowe
szczegdlowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-3:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i1 nawierzchnie. Czg¢s¢ 3: Dodatkowe
szczegotowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4+AC:2019-03 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 4: Dodatkowe
szczegdlowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5:2020-03 Wyposazenie placow zabaw i1 nawierzchnie. Czg¢s¢ 5: Dodatkowe
szczegdlowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzel.

PN-EN 1176-6+AC:2019-03 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢§¢ 6: Dodatkowe
szczegotowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych.

PN-EN 1176-7:2020-09 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 7: Wytyczne dotyczace
montazu, kontroli, konserwacji i eksploatacji.

PN-EN 1176-10:2024-02 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 10: Dodatkowe
szczegotowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do
zabawy.

PN-EN 1176-11:2014-11 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 11: Dodatkowe
szczegotowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan dotyczace sieci przestrzenne;.



SST-02 NAWIERZCHNIA AMORTYZUJACA UPADEK

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zakresie wykonania nawierzchni amortyzujacej upadek z ptyt SBR na placu zabaw.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w ninigjszej
specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadku prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na
podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja techniczna
Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna obejmuje nizej wymienione roboty
(wedtug Wspolnego Stownika Zamowien - CPV):

e 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw

e 45000000-7 Roboty budowlane

e 45262300-4 Betonowanie

e 45010000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

e 45111100-9 Prace rozbiorkowe

e 45111214-1 Prace zwigzane z usuwaniem gruzu z rozbiorki

e 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem elementéw zagospodarowania terenu przez zatozenie trawnika.
Zakres robot okreslony w niniejszej specyfikacji projektowej obejmuje:

* nawiezienie zyznej warstwy gleby grubos¢ 10 cm;

» zalozenie trawnika na powierzchni ok. 24,5 m2;

» pielggnacje w okresie gwarancyjnym.

2. Prowadzenie robot
2.1 Ogolne zasady prowadzenia robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg 1 Scisle przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢
z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami Zamawiajacego. Wymagania
dotyczace prowadzenia robot podano w ST 0 - cz¢$¢ ogdlna, Kod CPV 450000007.
Podczas wykonywania prac, nalezy przestrzega¢ wytycznych dotyczacych warunkow atmosferycznych
zlecanych przez producenta nawierzchni.
Konstrukcja nawierzchni:

e grunt rodzimy,

e warstwa odsgczajaca-piasek §rednioziarnisty, grubo$¢ 5 cm,

e geowldknina,

e warstwa kruszywa famanego o frakcji 0-31,5 mm, grubos¢ 20 cm,

e Dbeton wylewany C15/20, grubos$¢ 5 cm,

e plyta SBR, przewidywana grubos¢, 5 cm.
Nawierzchnia na placu zabaw ma petic funkcje amortyzujacg upadki z elementéw zabawowych oraz
estetyczny element wykonczenia przestrzeni placu zabaw. Projektuje si¢ nawierzchnig bezpieczng z ptyt
SBR barwionych w masie.



2.2 prace przygotowawcze

Przed rozpoczgciem uktadania kolejnych warstw podbudowy, dno wykopu po wybraniu nawierzchni
amortyzujacej z piasku nalezy uporzadkowac. Miejsca po wyniesieniu istniejacych urzadzen nalezy
uzupetni¢ a cate dno koryta wyréwnac i zagescic.

3. Materialy

3.1 Elementy podbudowy

Do wykonywania warstwy odsaczajgcej nalezy uzy¢ piasku $rednio ziarnistego. Warstwe odsaczajaca
nalezy zage$ci¢ plyta wibracyjng. Warstwg separacyjng nalezy wykona¢ z geowlokniny
polipropylenowej o gramaturze 200g/m2 zapobiegajacej migracji czasteczek gruntu, umozliwiajacej
swobodny przeptyw wody i gazu. Podbudowe nalezy wykona¢ z kruszywa tamanego o uziarnieniu
0,31,5 mm, stabilizowanego mechanicznie. Kruszywo kamienne powinno by¢ jednorodne bez
zanieczyszczen obcych (gruzu ceglanego, odpadow) i bez domieszek gliny. Wierzchnig warstwe
podbudowy stanowi beton wylewany bezposrednio na placu budowy. Wylewke z betonu C15/20 nalezy
wykonac¢ w sposob ciagly, jednego dnia w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Po zakonczeniu
prac betoniarskich nalezy wyprofilowa¢ powierze betonowa, nadajac jej jednolity spadek i gtadkosc¢. Po
zwigzaniu betonu nalezy wykonac¢ otwory odptywowe o $rednicy ok 16 mm w zagaszeniu 1 otwor /1m?2.

3.2 Plyty SBR

Stosowaé ptyty SBR o sprawnosci HIC minimum 1,5 m — o grubosci ok 5 cm. ptyty powinny by¢
barwione jednolicie w masie. Montaz ptyty nalezy wykona¢ za pomoce kotkow montazowych oraz
kleju.

3.3 Obrzeza

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ gladkie, bez rowkoéw, pekniec i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako
pozostatosci po pecherzykach powietrza i po wodzie., ktorych glebokos¢ nie moze przekracza¢ 5 mm.
Zacieranie elementow po wyjeciu ich z formy jest niedopuszczalne. Krawedzie stykow montazowych
powinny by¢ bez szczerb. Beton na tawe pod obrzeza powinien by¢ klasy C15/20. Obrzeza nalezy
montowaé na rowni z poziomem nawierzchni SBR. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm.
Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na pelng glgbokosé.

3.4 Nakladki SBR

Naktadki SBR stosowa¢ na obrzezu betonowym na odcinku przecinajgcym powierzchni¢ zderzenia
piaskownicy. W razie konieczno$ci, naktadki mozna dopasowac rgcznie nacinajac struktur¢ nozem.
Naktadki przykleja si¢ do obrzeza betonowego za pomoca kleju poliuretanowego. Stosowaé naktadki w
kolorystyce ptyt SBR, na obrzeze o szerokosci 8 cm.

4. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - czgs¢ ogdlna, pkt. 4, Kod CPV
45000000-7. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie
spelnial normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

S. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 5, Kod CPV
45000000-7. Transport materiatbw moze by¢ dowolny, o $redniej tadowno$ci i cigzarze, pod
warunkiem, ze zastosowane $rodki transportu nie beda stanowi¢ zagrozenia dla zagospodarowania
terenu budowy oraz transport nie uszkodzi, ani nie pogorszy jako$ci przewozonych materiatow.



6. Wykonanie robot

6.1 Wymagania ogolne

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot
podano w ST 0 - czgé¢ ogodlna, pkt. 6.1, Kod CPV 45000000-7. Ponadto roboty powinny by¢ zgodne z
wymaganiami producenta urzadzen oraz nawierzchni. Nawierzchnia po wykonaniu powinna zostaé
przebadana wedtug normy PN-EN 1177+AC:2019-04 ,Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace
upadki Metody wyznaczania amortyzacji uderzenia”.

7. Kontrola jakosci robot

7.1 Ogélne zasady kontroli jako$ci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow i robot ponosi Wykonawca.

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot, pobierania probek oraz przeprowadzania badan
podano w ST 0 - czes$¢ ogolna, pkt. 7, Kod CPV 45000000-7.

8. Obmiar robot

8.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotyczace zasad obmiaru robot podano w ST 0 - cze$¢ ogoélna, pkt. 8, Kod CPV
45000000-7. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej 1 kosztorysowe;j.

8.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiaru robot sa: m2 i m.b.

Ilo$ci obmiarowe zostaly podane w przedmiarze robot. Obmiar powinien by¢ zgodny z wielko$ciami
okreslonymi w projekcie placu zabaw i wykonany pod nadzorem Zamawiajacego.

9. Odbior robot

Ogolne wymagania dotyczace zasad odbioru robot podano w ST 0 - czg$¢ ogolna, pkt. 9, Kod CPV
45000000-7. Wszystkie roboty objete niniejsza SST podlegaja zasadom odbioru robot wtedy, gdy
zostang zgloszone do odbioru i bgda wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Zamawiajacego. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Zamawiajacego. W przypadku stwierdzenia, w czasie
odbioru robot, wad i nieprawidtowosci wykonawczych Zamawiajacy ustali zakres wykonania roboét
poprawkowych lub poleci wymiang wadliwie zrealizowanych robot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajgcego.

10. Podstawa platnosSci
Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

11. Przepisy zwiazane

11.1 Normy
e Norma PN-EN 206+A2:2021-08
e Norma PN-EN 13670:2011



SST-03 TRAWNIK

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie ksztaltowania terenoéw zieleni.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej
specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadku prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na
podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq techniczng
Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna obejmuje nizej wymienione roboty
(wedtug Wspolnego Stownika Zamowien - CPV):
45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45112700-2 Roboty w zakresie ksztattowania terenu
45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania krajobrazu na placach zabaw
e 77314100-5 Ustugi trawnika
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem elementéw zagospodarowania terenu przez zatozenie trawnika.
Zakres rob6t okreslony w niniejszej specyfikacji projektowej obejmuje:
* nawiezienie zyznej warstwy gleby grubos¢ 10 cm;
» zalozenie trawnika na powierzchni ok. 24,5 mz;
» pielggnacje w okresie gwarancyjnym.

2. Prowadzenie robot

2.1 Ogolne zasady prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg 1 Scisle przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢
z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami Zamawiajacego. Wymagania
dotyczace prowadzenia robot podano w ST 0 - cze$¢ ogdlna, Kod CPV 450000007.

3. Materialy i urzadzenia

3.1 Mieszanki nasion traw

Nalezy zastosowaé mieszanke traw odporng na silne udeptywanie, odpowiednia do warunkow
klimatycznych Polski, dla miejsc potcienistych. Mieszanka nie powinna by¢ przeterminowana a
opakowanie nieuszkodzone i suche. Zastosowana mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony i podany na
etykiecie (aktualnej metryczce lub w dokumencie atestowym dotyczacym danej partii) procentowy
sktad gatunkowy, klase, numer normy wg, ktdrej zostata wyprodukowana, a takze cechy decydujace o
jakos$ci mieszanki nasion, jak:

- rzeczywistg site kietkowania nasion,

- rzeczywistg czysto$¢ nasion,

- wilgotnos¢,

- zdrowotno$¢

- wartos$¢ uzytkows.

3.2 Ziemia zyzna



Ziemia zyzna zastosowana przy realizacji trawnikéw zakupiona i dostarczona na plac budowy powinna
pochodzi¢ z zebranych warstw gleby prochniczej, pozostajacej uprzednio pod uprawa rolng lub
ogrodnicza albo by¢ wytworzona z komponentéw organicznych i nieorganicznych oraz mineralnych
wierzchnich warstw gleby, wzbogacona nawozami mineralnymi. Ziemia ta powinna by¢ oczyszczona z
kamieni, gruzu, resztek nieroztozonych czgsci roslin tj. gatezi i grubszych korzeni oraz z roztogdw
perzu. Podstawowe parametry fizyko-chemiczne ziemi zyzne;j:

- odczyn: pH od 5,0 do 6,5;

- zawarto$¢ prochnicy nie mniejsza niz 2 %;

- zawartos$¢ azotu nie nizsza niz 0,2%;

stosunek zawartosci wegla do azotu C:N w przedziale 1 : 15.

Wiasciwos$ci ziemi winne zostac zbadane i potwierdzone przez specjalistyczne laboratorium (np. Stacje
Chemiczno-Rolniczg), ktore okresli ilo§¢ i sposdb pobrania reprezentacyjnej proby potrzebnej do
wykonania oceny oraz wyda zalecenia odno$nie uzupelniajacego nawozenia mineralnego. Wynik
badania Wykonawca powinien okaza¢ Zamawiajacemu.

3.3 Nawozy mineralne

Wszelkie stosowane nawozy powinny by¢ w oryginalnym opakowaniu handlowym, z podanym sktadem
chemicznym (zawarto§¢ NPK). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w
czasie transportu i przechowywania.

4. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - cze$¢ ogdlna, pkt. 4, Kod CPV
45000000-7. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub
wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie
spetniat normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca przystepujacy do prac powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:

- reczny sprzet do prac ziemnych jak szpadle, dragi, topaty;

- sprzgt do transport ziemi urodzajnej;

- spycharki gasienicowe;

- roboty ziemne;

- cysterny z wodg pod cisnieniem oraz wezy do podlewania drzew oraz trawnikow;

- glebogryzarki;

- kultywatora;

- brony;

- plugu;

- watu gladkiego do zaktadania trawnikow;

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (spycharka, koparka);

- ptyt wibracyjnych i ubijakéw mechanicznych

5. Transport

Ogodlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 5, Kod CPV
45000000-7. Transport materiatbw moze by¢ dowolny, o $redniej tadowno$ci i ciezarze, pod
warunkiem, ze zastosowane $rodki transportu nie beda stanowi¢ zagrozenia dla zagospodarowania
terenu budowy oraz transport nie uszkodzi, ani nie pogorszy jakosci przewozonych materialow.

6. Wykonanie robot
6.1 Wymagania ogdlne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych



materialow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t
podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 6.1, Kod CPV 45000000-7.

6.2 Zakladanie trawnikow
Wymagania dotyczace zakladania trawnikow.

teren pod trawniki powinien by¢ czysty, pozbawiony gruzu, kamieni, resztek roslinnych i
wszelkich zanieczyszczen;

przygotowang wczesniej powierzchnie terenu, na ktorej uprzednio zostata rozscielona warstwa
ziemi zyznej lub ziemi urodzajnej i torfu, jezeli mingt dluzszy czas od jej roztozenia, nalezy
rgcznie plytko przekopaé, rozrzuci¢ nawozy mineralne wielosktadnikowe do trawnikow w
ilosci 5 kg/100 m2 (najlepiej o przedtuzonym dziataniu), wymieszac z glebg i zagrabi¢;

przed siewem podloze nalezy watowaé watem gladkim;

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne, najlepiej po deszczu;

termin siewu: najlepszy jest okres wiosenny - kwiecien - czerwiec oraz jesienny sierpien -
wrzesien;

nasiona traw wysiewac w ilosci 2 kg na 100 m?;

po wysiewie nasiona nalezy przykry¢ poprzez przemieszanie z ziemig grabiami lub watowanie
walem kolczatkowym;

po wysiewie nasion powierzchnia trawnika powinna by¢ zwatowana lekkim watem w celu
ostatecznego wyrownania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli
przykrycie nasion nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé watu
gladkiego.

6.3 Pielegnacja trawnikow
Pielegnacja trawnikow z siewu obejmuje:
1) koszenie trawnika

pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos$¢ ok. 8 cm,
nalezy ja skroci¢ o potowe;

nastepne koszenia powinny si¢ odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy nie
przekraczata 10 cm, najlepiej kosi¢ lekkimi kosiarkami spalinowymi lub elektrycznymi z
pojemnikiem na skoszong trawe, tzw. wykaszarki lub kosy mechaniczne mozna stosowac tylko
do dokoszenia przy brzegach;

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z miesigcznym
wyprzedzeniem od spodziewanego nastania mrozow tj. Pod koniec wrze$nia lub w pierwszej
potowie pazdziernika;

koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywacé czesto 1 w regularnych
odstepach czasu, najlepiej, co 2- 3 tygodnie;

2) usuwanie chwastow i nawozenie:

chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; srodki chwastobojcze o dzialaniu
selektywnym nalezy stosowac¢ z duzg ostroznoscia i dopiero po okresie 6 miesigcy od zatozenia
trawnika;

trawniki wymagaja nawozenia mineralnego w ilosciach podanych przez producenta nawozu.
Mieszanki nawozow nalezy podawac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki

wymagane w poszczegdlnych porach roku: wiosng - mieszanki z przewaga azotu, od potowy lata -
ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu, ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu,
lecz tylko fosfor i potas. Mozna stosowaé nawozenie jednokrotne nawozami wolnodziatajgcymi, ktore
dostarczg dawke nawozu wystarczajgcg na caty rok;

3) inne zabiegi pielggnacyjne:

podlewanie w okresach suszy;



* dosiewanie nasion w miejscach niedostatecznego zadarnienia, po uprzednim spulchnieniu
podioza;

» grabienie wiosenne, aeracja (napowietrzanie) przed rozpoczeciem wegetacji;

» walowanie wiosna przed rozpoczeciem wegetacji;

» jesienig wygrabianie lisci z trawnikow.

7. Kontrola jakosci robot

7.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw i robot ponosi Wykonawca.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot, pobierania probek oraz przeprowadzania badan
podano w ST 0 - czes$¢ ogolna, pkt. 7, Kod CPV 45000000-7.

7.2 Kontrola prac przygotowawczych

Sprawdzenie jakosci robot polega na kontroli wykonania pelnego zakresu prac, starannosci
oczyszczenia terenu, przekopania podtoza i jego oczyszczenia z chwastéw, korzeni i innych
zanieczyszczen, kontroli grubo$ci warstwy rozrzuconej ziemi Zzyznej i torfu oraz staranno$ci
wyrownania i zagrabienia powierzchni terenu, a takze jakoS$ci ziemi zyzne;.

7.3 Kontrola trawnikow
Kontrola wykonania trawnikdéw polega na sprawdzeniu:
* oczyszczenia terenu z gruzu, $mieci, resztek ro§linnych, korzeni i innych zanieczyszczen;
* doktadnosci przekopania podtoza;
* wykonania nawozenia (kontrola dawki i rodzaju nawozow) i wymieszania nawozow;
» zagrabienia, wyréwnania i uwatowania powierzchni terenu;
» sktadu i jakosci mieszanki nasion traw;
» jakosci darni i stopnia jej wilgotnosci;
* gestosci i rownomiernosci siewu;
* walowania powierzchni lub przykrycia nasion traw po siewie.
Kontrola trawnikdéw w okresie pielegnacji polega na sprawdzaniu:
» starannosci aeracji i wygrabienia wiosennego;
» wykonania grabienia jesienia;
* wykonania walowania wiosna;
*  wysokosci traw tzn. czestotliwosci koszenia;
* podlewania;
» czestotliwosci 1 rodzaju nawozenia;
* rownomierno$ci zadarnienia trawnika;
* wygladu i barwy trawnika, braku chwastow;

8. Obmiar robot

8.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotyczace zasad obmiaru robot podano w ST 0 - cze$¢ ogoélna, pkt. 8, Kod CPV
45000000-7. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowe;j.

8.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiaru rob6t s3: m2 i m3

Ilo$ci obmiarowe zostaly podane w przedmiarze robo6t. Obmiar powinien by¢ zgodny z wielko$ciami
okreslonymi w projekcie placu zabaw 1 wykonany pod nadzorem Zamawiajacego.



9. Odbior robot

Ogodlne wymagania dotyczace zasad odbioru robot podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 9, Kod CPV
45000000-7. Wszystkie roboty objete niniejsza SST podlegaja zasadom odbioru robot wtedy, gdy
zostang zgloszone do odbioru i beda wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Zamawiajacego. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Zamawiajacego. W przypadku stwierdzenia, w czasie
odbioru robot, wad i nieprawidtowosci wykonawczych Zamawiajacy ustali zakres wykonania robot
poprawkowych lub poleci wymiang wadliwie zrealizowanych robot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajgcego.

10. Podstawa platnosSci
Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej miedzy Inwestorem a Wykonawcg.

11. Przepisy zwigzane
11.1 Normy
e PN-G-98016:1978 Torf ogrodniczy.
e PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.



SST-04 OGRODZENIE

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania szczegdélowe dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem furtki wraz z przgstem ogrodzenia systemowego
panelowego.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w ninigjszej
specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadku prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bgda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na
podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja techniczna
Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna obejmuje nizej wymienione roboty
(wedtug Wspolnego Stownika Zamowien - CPV):

e 45342000-6 Wznoszenie ogrodzen
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robét zwigzanych z wykonaniem fundamentow oraz montazem ogrodzen systemowych oraz
furtki.

2. Prowadzenie robot

2.1 Ogodlne zasady prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i Scisle przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢
z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami Zamawiajacego. Wymagania
dotyczace prowadzenia robot podano w ST 0 - cze$¢ ogdlna, Kod CPV 450000007.

3. Materialy i urzadzenia

3.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia materiatow i urzadzen zgodnie z wymaganiami
specyfikacji technicznych oraz stosowania materiatow i urzadzen produkcji krajowej lub zagraniczne;j
spetniajagcych wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i
certyfikatami. Ogdlne wymagania dotyczace zrodet pozyskiwania materiatow i urzadzen oraz ich
sktadowania podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, Kod CPV 45000000-7.

3.2 Panele
Panele zgrzewane, wykonane z ocynkowanych drutéw stalowych malowanych metodg proszkowa na
kolor zielony RAL 6005.

e szeroko$¢ paneli: 2,50 m,

e wysokosci paneli: minimum 1,0 m (1,0-1,3m),

e rozmiar oczka: uniemozliwiajacy wspinanie,

e przettoczki sa dopuszczalne, nie moge jednak zachgcaé i umozliwia¢ wspinanie.

3.3 Furtka
Furtka stalowa ocynkowana, malowana metoda proszkowa w kolorze zielonym RAL 6005.
e konstrukcje furtki wykona¢ ze stalowych profili zamknigtych.



3.4 Shupki
Stupki ocynkowane, a nastepnie malowane metoda proszkowa w kolorze zielonym RAL 6005,
wyposazone w uchwyty montazowe do paneli. Stupki zabezpieczone géornymi naktadkami wykonanymi
z tworzywa PVC zabezpieczajacymi przed przedostaniem si¢ wody do $rodka stupka.
e stupek posredni: 4cm x 6 cm, wyposazony w uchwyty montazowe,
e stupek przy bramach i furtkach: 8 cm x 8 cm,
e fundamenty stupkdéw wykonac¢ z wylewanych na placu budowy blokoéw betonowych z betonu
C15/20, tak aby gorna ptaszczyzna fundamentu byla maksymalnie 35 cm ponizej poziomu
terenu. Zamienie mozna zastosowac prefabrykaty betonowe.

4. Sprzet

Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ w zasadzie rgcznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego,
jak: szpadle, dragi stalowe, mtotki, obcegi, wyciagarki do napinania linek i siatki, itp. Przy przewozie,
zatadunku, wytadunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowac: §rodki transportu, zurawie
samochodowe, ew. wiertnice o napedzie spalinowym do wykonywania dotow pod stupki.

5. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w ST 0 - cze$¢ ogoélna, pkt. 5, Kod CPV
45000000-7. Transport materiatbw moze by¢ dowolny, o $redniej tadownosci i cigzarze, pod
warunkiem, ze zastosowane $rodki transportu nie beda stanowi¢ zagrozenia dla zagospodarowania
terenu budowy oraz transport nie uszkodzi, ani nie pogorszy jako$ci przewozonych materiatow.

6. Wykonanie robot

6.1 Wymagania ogélne

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,

wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot
podano w ST 0 - czg$¢ ogdlna, pkt. 6.1, Kod CPV 45000000-7.

6.2 Wykonanie dolow pod shupki

Wymiary poprzeczne dotéow shupka powinny mie¢ wymiar 25-30 x 25-30 cm lub fi 25-30 cm a
glebokos¢ min.80 cm. Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy
wykona¢ doly pod stupki narozne, stupki furtki i na zatamaniach ogrodzenia, a nastepnie dokonac
podziatu odcinkéw prostych na odcinki o dlugosci 2,55 m.

6.3 Ustawienie shupkow

Stupki, bez wzglgdu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia.
Ich wierzchotki powinny znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci na dlugosci terenu o podobnej
niwelecie, a w obszarze duzych spadkow, lini¢ wierzchotkoéw dostosowaé do spadku terenu.

7. Kontrola jakos$ci robot

7.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw i robdt ponosi Wykonawca.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot, pobierania probek oraz przeprowadzania badan
podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 7, Kod CPV 45000000-7.

7.2 Ogrodzenie
Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada $wiadectwo
dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen. W czasie wykonywania ogrodzenia



nalezy zbadacd:
e zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia
e zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow
e prawidlowos$¢ wykonania doléw pod stupki
e poprawno$¢ ustawienia stupkow
e prawidlowos$¢ wykonania ogrodzenia wysoko$¢ ogrodzenia, napr¢zenie siatki,
e rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

8. Obmiar robot

8.1 Ogolne zasady obmiaru robaét

Ogdlne wymagania dotyczace zasad obmiaru robot podano w ST 0 - cze$¢ ogolna, pkt. 8, Kod CPV
45000000-7. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowe;.

8.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiaru robot sg: m.b., szt.

Ilo$ci obmiarowe zostaly podane w przedmiarze robdt. Obmiar powinien by¢ zgodny z wielko$ciami
okreslonymi w projekcie placu zabaw i wykonany pod nadzorem Zamawiajacego.

9. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace zasad odbioru robot podano w ST 0 - czg$¢ ogolna, pkt. 9, Kod CPV
45000000-7. Wszystkie roboty objete niniejszag SST podlegaja zasadom odbioru robot wtedy, gdy
zostang zgloszone do odbioru i bgda wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Zamawiajacego. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Zamawiajacego. W przypadku stwierdzenia, w czasie
odbioru robot, wad i nieprawidlowosci wykonawczych Zamawiajacy ustali zakres wykonania robot
poprawkowych lub poleci wymiang wadliwie zrealizowanych robot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajacego.

10. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

11. Przepisy zwigzane

11.1 Normy
e PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

e PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia.
e PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia wymagania i badania.
e PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne $rub i wkretow.



